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Rftschreibung 
Rastgelenkverbindung 

„i. vorliegende Frfindung betrifft eine 
verbindung, insbesondere fur AuSenspiegel exnes Kraft 
fabrzeugs, sowie einen AuSenspiegel -xt exner solcben 
Rastgelenkverbindung . 

AuSenspiegel von Kraftf abrzeugen warden mittels eine m 
Oder mehrerer Arme am Fahrzeug befestigt. 

vorteilbafterweise sind in den Armen «len,e 
15 vorbanden, die es er.dglicben. den ^°^™ £Z 
Gmndstellung, in welcber der Spiegel zm wesentlzcben 
senkrecht zur Fabrzeugseite angeordnet ist und dem Fahrer 
^ BUck auf die umgebung binter d» Fabrzeug 
- , ( ,v,t in eine zweite Stellung zu schwenken, zn der 
20 rtxegei ^ »esentlicben parallel zur Fabrzeugseite 

steht . 

Hierdurob ist es zum einen m ogliob, den AuSenspiegel 
z um Transport, Parken o.a. an die Fabrzeugseite zu 

j j _ cesamtbreite des Fahrzeugs zu ver 
-r vi snnen urn so die (jesamtuicj-^ 

r inge- Zun, anderen kann der Spiegei bei eine. — - 
sZ -it einen, seitlicben Hindernis wegblappen und so 
eine Besobadigung von Spiegel b». Hindemzs vermezden 
bzw. verringern. 

Vorteilbafterweise sind die Drebgelenke als Rast- 
g elenbverbindungen ausgefubrt, die in wenx gsten der oben 
besohriebenen Grund- und zwezten Stellung 
„ b , einem Dretao.ent urn die Drehachse eznen deutlzoh 
„,,„........, »nr„ M ensetzen. Daneben konnen noch 



35 



erbohten widerstand entgegensetzen. Daneben konnen noon 
weitere Raststellungen vorgesehen sein, die es bezspzels- 
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weise als verschiedene Grundstellungen ermoglichen, die 
Verstellm6glichkeiten der Spiegelscheibe relativ - 
Ipiegel gering zu nalten: Um die Spiegelfla.be 
seiner Sitzposition einzurichten, kann der Fahrer den 
5 gesamten Spiegel zunacbst in die geeignetste Crund- 
~ stellung bringen und anscnlieSen, beispielswexse mxttels 
mo torischer Verstellvorricbtungen, die Spiegelscbe.be 
exakt fur seine Position ausrichten. 

Eine solche Rastgelenkverbindung nach dem Stand der 
Tecnnik gibt die EP 1 032 539 A an. Diese umfaSt exnen 
e/sten Gelenkarm, an dem ein Spiegel befestxgbar xst 
sowie einen zweiten Gelenkarm zur Befestxgung am Fahr 
sowie erne . , einer Steckachse 

Die beiden Gelenkarme sind mxttels exner a 



zeuq Die Deiaeu vjc±ca^»- 

15 drehbar miteinander verbunden, die zwai Auslegar das 
frsten GeXankarms, zwai Ausleger das zweiten Galenas 
und einen dazwiscnen angeordnetan zylindriscben Korpar 
axial durchsetzt. Dieser zylindrisohe Korpar wzrd mzttals 
"aiar sainen «ang teilweisa umgrairenden Kle^iocKe 
2 0 reibscbiussig a. zweiten GelenKar- drehf 

zyiindriscne Korpar waist an sainar dam arstan GelenKa™ 
zugewandten Saita mahrara an seine* AuGenumfang ver 
A ussparungen anf . Ein k o m ple m entar geformtes 
i3t in radialar Ricntung verschieblich » arstan Gelen* 
^ 25 arm galagart und wird in diasar Ricbtung feder- 
Taufsobiagt, so da 8 as in :awaiis aina der .usparungan 
das zylindriscban KSrpars eingreift und dra bardan 
Galankarma in radialer Richtung verspannt. 

Wird dar arsta um dan zwaitan Gelenkarm gedreht, so 
„ird das Rastelement gagan dan Federwiderstand aus erner 
lussparung bawagt und durch dia Federkraft in dra nachsta 
Aussparung gedruckt, sobald diasa dem Rastelement gegen- 
uber iiagt, so daS sicb verscbiedene Raststel lungan 
35 argaban. indam dar zylindrischa KSrper in verschredenen 
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Positioner! am zweiten Gelenkarm drehf estgelegt wird, 
konnen die Rastpositionen bezuglich des zweiten Gelenk- 
arms beliebig f estgelegt werden. 

Nachteilig besteht diese Rastgelenkverbindung j edoch 
aus vielen Teilen, was nicht nur eine aufwendige Her- 
stellung bedingt, sondern aufgrund der Toleranzketten 
auch zu unerwunschtem Spiel des Gelenks f uhrt . Daruber- 
hinaus muS die Hubrichtung des Rastelements stets radial 
durch die Drehachse fuhren, damit kein destabilisirendes 
Drehmoment induziert wird. Diese Eingrif f slinie Dreh- 
achse-Rasteingriff-Hub des Rastelements bedingt in Rich- 
tung des Hubs einen relativ grofien Bauraum, was 
nachteilig zu einer groSen Gesamtbreite des Fahrzeugs 
auch bei eingeklappten AuSenspiegeln fuhrt und aufgrund 
der grofien Hebelarme die Rastverbindung destabilisiert . 

Ausgehend von diesem Stand der Technik ist es eine 
Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Rastgelenk- 
verbindung zu schaffen, die moglichst spielfrei ist und 
bei der die Drehachse beliebig auch aufierhalb der Em- 
griff slinie angeordnet sein kann. Eine weitere Aufgabe 
der vorliegenden Erfindung ist es, einen AuSenspiegel mit 
einer Rastverbindung zur Verfugung zu stellen, die 
moglichst spielfrei ist und bei der die Drehachse be- 
liebig auch auSerhalb der Eingrif f slinie angeordnet sein 
kann. 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaS durch eine Rast- 
gelenkverbindung gem. Anspruch 1 bzw. einen AuSenspiegel 
gem. Anspruch 14 gelost. 

Eine Rastgelenkverbindung gemaS der vorliegenden Er- 
findung umfaSt einen ersten und zweiten Gelenkarm, die 
uber ein Rastgelenk miteinander verbunden sind, wobe! 
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eine Drehachse axial in einem der beiden Gelenkarame 
festgelegt ist. urn die der andere der beiden Gelenkarme 
drehbar gelagert ist. Ein Rastelement ist in einer Ebene 
senkrecht zur Drehachse in Eingrif f srichtung verschieb- 
lich in dem ersten Gelenkarm gelagert, wird in dieser 
Richtung von einem Federelement mit einer Kraft beauf- 
schlagt und weist eine Rastflache mit wenigstens zwei von 
dieser Flache nach auSen hervorragenden Rastnasen auf . 
Hierzu weist der zweiten Arm eine Gegenrastf lache so auf, 
daS in wenigstens einer Raststellung die wenigstens zwei 
Rastnasen des Rastelements in komplementar geformte Rast- 
ausnehmungen der Gegenrastf lache eingreifen. 

Da bei der erf indungsgemaSen Rastgelenkverbindung 
stets wenigstens zwei Rastnasen gleichzeitig in ent- 
sprechende Rastausnehmungen des Gegenrastelements ein- 
greifen, werden an den jeweils anliegenden Flanken dieser 
Rastnasen entgegengesetzte Kraf tkomponenten in Umfangs.- 
richtung aufgepragt, so daS die Rastgelenkverbindung 
selbstzentrierend und damit im wesentlichen spxelfrei 
ist. Hierzu konnen die Rastnasen und die zugehorigen 
Rastausnehmungen in einer bevorzugten Ausf uhrungsf orm im 
wesentlichen keilformig ausgebildet sein. 

Darviberhinaus wird das notwendige Haltedrehmoment auf 
mehrere Rastnasen verteilt, was die Belastung auf die 
einzelnen Rastnasen und damit auch deren Abnutzung 
vorteilhaft vermindert . 

Durch die Selbtszentrierung der erf indungsgemaSen 
Rastgelenkverbindung ist es auch moglich, die Drehachse 
auSerhalb der Eingrif fslinie anzuordnen. Wahrend hier be! 
einer Rastgelenkverbindung nach dem Stand der Technik die 
vorspannkraft in Eingrif f srichtung zu einem unerwunschten 
Drehmoment urn die Drehachse fuhren wurde, das das Gelenk 
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verdreht bzw. destabilisiert , wird ein solches Drehmoment 
bei einer erf indungsgemaSen Rastgelenkverbindung an den 
Flanken der Rastnasen abgestutzt. 

Hierzu kann in einer bevorzugten Ausfuhrung das Rast- 
element in einer Gleitfuhrung gelagert sein, so daS es 
nur in Eingrif f srichtung verschieblich ist. 

in einer besonders bevorzugten Ausfuhrung der vor- 
liegenden Erfindung ist in der Gleitfuhrung ein vorderer 
und/oder hinterer Anschlag in Eingrif f srichtung vor- 
handen. Ein vorderer Anschlag verhindert ein Heraus- 
drucken des Rastelements aus seiner Fuhrung durch das 
Federlement, wahrend ein hinterer Anschlag die maximale 
Einfederung begrenzt. 

Beides erleichtert die Montage der Rastgelenk- 
verbindung, da das einmal eingesetzte Rastelement unter 
Federvorspannung im erstem Gelenkarm verbleibt . Vorteil- 
hafterweise konnen der vordere und/oder hintere Anschlag 
in einer Nut in der Gleitfuhrung ausgebildet sein, wobei 
ein fest mit dem ersten Gelenkarm verbundener oder 
integral ausgebildeter Stift in dieser Nut gleitet. In 
einer anderen Ausfuhrung kann beispielsweise nur em 
Anschlag in einem offene Langloch vorhanden sein, in dem 
der Stift gleitet. Beides ermoglicht im Gegensatz zum 
Stand der Technik den sukzessiven Zusammenbau, ins- 
besondere die Bereitstellung des ersten • Gelenkarms kom- 
plett mit vorgespanntem Rastelement als Halbzeug bzw. 
Ersatzbauteil . 

Wie erwahnt gestattet es die erf indungsgemaSe Rast- 
gelenkverbindung, daS die Eingriffsrichtung nicht die 
Drehachse schneidet. Bei einer solchen Ausfuhrung ist es 
vorteilhafterweise moglich, eine sehr kompakte, in Em- 
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griffsrichtung kurze Bauform zu erzielen und trotzdem 
verschneidungsfrei zu bleiben. Hierzu kann vorteilhaf ter- 
weise die Drehachse in Relation zur Eingrif f srichtung und 
dem Rastelement derart angeordnet sein, da* der zwexte 
Arm mit der Gegenrastf lache gegeniiber dem erstem Arm, xn 
dem das Rastelement gelagert ist, so gedreht werden kann, 
daS das Rastelement eingefuhrt bzw. entfernt werden kann. 
Dies vereinfacht zusatzlich die Montage. 

Das Federelement kann eine Blattfeder umfassen, die 
sich in dem Rastelement und dem ersten Arm, in dem das 
Rastelement gelagert ist, so abstutzt, da* es das 
Rastelement in Eingrif f srichtung vorspannt . Durch das 
Auseinanderspreizen einer solchen Blattfeder wird vor- 
teilhaft das Rastelement seitlich zur Eingrif f srichtung 
an seine Fuhrung gedruckt , was die Stability erhoht . 

GleichermaSen kann das Federelement auch eine 
Spiralfeder umfassen oder mit dem Rastelement gemexnsam 
einstuckig ausgefuhrt sein. 

in einer besonders bevorzugten Ausf uhrungsf orm weist 
das Rastelement mehr als zwei Rastnasen auf . 

in einer ebenfalls besonders bevorzugten Ausfuhrungs- 
form weist die Gegenrastf lache mehr als zwei komplementar 
geformte Rastausnehmungen auf, so daS die wenigstens zwex 
Rastnasen des Rastelements in mehr als einer Raststellung 
in komplementar geformte Rastausnehmungen der Gegenrast- 
flache eingreifen und so mehrere Raststellungen realx- 
sieren konnen. 

weitere Vorteile, Merkmale und Ausfuhrungen ergeben 
sich aus den Unteransprvichen sowie den nachfolgend be- 
schriebenen Ausfuhrungsf ormen . Hierzu zeigt: 
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Fig. 1 eine erf indungsgemaSe Rastgelenkverbindung im 
Axialschnitt ; 

Fig. 2 die Rastgelenkverbindung in einem hierzu senk- 
rechten Schnitt; und 

Fign. 3 und 4 je eine perspektivische Explosions- 
darstellung der Rastgelenkverbindung nach Fign. 1, 2. 

Wie in Fig. 1 gezeigt, kann ein AuSenspiegel (nicht 
dargestellt) an einem Kraf tf ahrzeug (nicht dargestellt) 
mittels einer erf indungsgemaSen Rastgelenkverbindung be- 
festigt werden. Hierzu wird der Aufienspiegel an einem 
ersten Gelenkarm 1 beispielsweise mittels Schrauben be- 
festigt Oder ist integral mit diesem ausgebildet. 

Im ersten Gelenkarm 1 ist eine Steckachse 4 als Dreh- 
achse axial festgelegt, indem sie beispielsweise einen 
oberen Flansch 41 aufweist und nach dem Einstecken von 
oben unten zu einem unteren Flansch 4 2 umgeformt wird. 
GleichermaSen kann die Drehachse mittels Verschrauben, 
Verkleben oder dergleichen festgelegt werden. Eine 
vordere Stirnflache 11 des ersten Gelenkarms 1 ist im 
wesentlichen zylindrisch bezuglich der Drehachse 4. 

Die Drehachse 4 durchgreift auch einen zweiten 
Gelenkarm 2, so daS erster und zweiter Gelenkarm drehbar 
urn diese Achse miteinander verbunden sind. Dabei umgreift 
der erste Gelenkarm 1 im Bereich der Drehachse 4 den 
zweiten Gelenkarm 2 mit zwei in axialer Richtung beab- 
standteten Auslegern, so daS die beiden Gelenkarme axial 
aneinander festgelegt sind. 



[Rle:ANM\ML0504A1.doc] Beschreibung, 12.05.03 

Rastegelenkverbindung 

Mekra Lang GmbH &Co. KG 



-8- 



10 



Die Drehachse kann auch integral mit dem ersten oder 
zweiten Arm ausgebildet sein. In diesem Falle kann dann 
die die Achse umgreifende Fuhrung des anderen Armes mehr- 
teilig ausgebildet sein und urn die Drehachse zusammen- 
gefiigt werden. GleichermaSen kann die Drehachse an einem 
der Gelenkarme nicht nur axial, sondern auch dreh- 
festgelegt sein, was das Spiel des Gelenks vorteilhaft 
vermindert . 

In einer oberen bzw. unteren Gleitfiihrung 8 im ersten 
Gelenkarm 1 ist je ein oberes bzw. unteres Rastelement 5 
^ derart gelagert, daS es in einer Eingrif f srichtung ver- 

schieblich ist, die in der Zeichenebene der Fig. 2 liegt, 
die Drehachse 4 jedoch nicht schneidet. 

15 

Die obere bzw. untere Gleit fuhrung 8 weist an ihrere 
oberen bzw. unteren Seite eine Nut 9 in Eingrif f srichtung 
auf , in der je ein oberer bzw. unterer Stift 10 gleitet, 
der in das obere bzw. untere Rastelement 5 eingesetzt 
20 ist. Hierdurch wird ein vorderer und hinterer Anschlag 
fur die Verschiebung des Rastelements 5 in Eingrif fs- 
richtung realisiert. Eine entgegengesetzte, sich zuein- 
ander hin verjungende, leichte Konizitat des oberen und 
■/fyfe< unteren Stifts 10 gewahrleistet vorteilhaf terweise die 

^25 axiale Spielf reiheit der Rastgelenkverbindung . 

In die Eingrif f srichtung wird das Rastelement 5 durch 
je eine Blattfeder 6 mit einer Vorspannkraf t beauf- 
schlagt. Hierzu verspreizt sich die Blattfeder 6 in 

3 0 Seitenwande des Rastelements und druckt diese vorteilhaft 
an die Gleitfiihrung 8, was das Spiel der Rastgelenk- 
verbindung vermindert. Durch eine Nase in der Gleit- 
fuhrung 8 wird die Blattfeder selbst bei Anliegen des 
Stiftes 10 am vorderen, dem zweiten Gelenkarm zuge- 

35 wandten, Anschlag deformiert, so daS sich in jeder 
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Position zwischen vorderem und hinterem Anschlag eine 
Federkraft in Eingrif f srichtung einstellt. 

Jedes Rastelement 5 weist drei Rastnasen 51 auf, die 
in der Ebene der Fig. 2 in wesentlichen keilformig aus- 
gebildet sind. Der zweite Gelenkarm 2 weist eine beziig- 
lich der Drehachse 4 im wesentlichen zylindrischen Gegen- 
rastf lache 7 mit entsprechend geformten komplementaren 
Rastausnehmungen auf . Hierdurch weist der zweite Arm 
vorteilhaf terweise weniger Bauteile auf als bei der 
Rastgelenkverbindung nach dem Stand der Technik. 

Durch die Vorspannung der Federn 6 werden die Rast- 
elemente 5 in Eingrif f srichtung nach vorne gedruckt . 
Liegen den Rastnasen 51 Rastausnehmungen der Gegenrast- 
f lache 7 gegeniiber, so werden die Rastnasen durch die 
Federkraft in diese gedruckt und darin gehalten. Damit 
ist die Rastgelenkverbindung in einer Raststellung einge- 
rastet . 

Beim Aufbringen eines Drehmoments urn die Drehachse 
werden die Rastnasen 51 gegen die Vorspannung der Blatt- 
federn 6 in Eingrif f srichtung nach hinten aus den Rast- 
ausnehmungen herausgedruckt und die beiden Gelenkarme 
konnen gegeneinander verdreht werden. Sobald den Rast- 
nasen 51 neue Rastausnehmungen der Gegenrastf lache 7 
gegenuber liegen, werden die Rastnasen durch die Feder- 
kraft in diese hineingedruckt und darin gehalten. Damit 
ist die Rastgelenkverbindung in einer neuen Raststellung 
eingerastet. 

Vorteilhaf terweise iiben die Flanken der Rastnasen 51, 
sobald sie an entsprechend komplementaren Gegenflanken 
der Gegenrastf lache 7 anliegen, solange ein Drehmoment 
aus, bis sie moglichst weit in die Rastausnehmungen 
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eingreifen. Hierdurch zentriert sich die erf indungsgema.Se 
Rastgelenkverbindung selbsttatig, . auch, wenn die Ein- 
griffslinie die Drehach.se nicht schneidet . 

Somit wird eine spielfreie Rastgelenkverbindung zur 
Verfugung gestellt. Wie im Ausfuhrungsbei spiel nach Fign. 
1-3 gezeigt, kann dabei vorteilhaf terweise die Drehachse 

4 so auSerhalb der Eingrif f slinie angeordnet sein, dafi 
sich in Eingrif fsrichtung eine kompakte, kurze Bauform 
ergibt . 

Zur Montage konnen entweder zunachst die Rastelemente 

5 mit den Blattefedern 6 in die Gleitf uhrungen 8 ein- 
gesetzt und durch die Stifte 10 gesichert werden. Dann 
kann dieses Halbzeug einfach am zweiten Gelenkarm be- 
festigt werden, indem die Steckachse 4 durch beide 
Gelenkarme gefuhrt und zumindest axial fixiert wird. 

GleichermaSen konnen zunachste die beiden Gelenkarme 
durch die Steckachse 4 drehbar aneinander befestigt 
werden. AnschlieSend konnen aufgrund der vorteilhaf ten 
Anordnung der Drehachse die beiden Gelenkarme soweit 
gegeneinander verdreht werden, daS die Gleitf uhrungen 8 
des ersten Gelenkarmes freiliegen. In diese werden die 
Rastelemente 5 mit Blattfedern 6 eingefuhrt und durch 
Stift 10 gesichert. AnschlieSend wird der erste Arm 
wieder in eine Stellung zuruckgedreht , bei der die 
Stirnseite 11 des ersten Gelenkarmes 1 der Gegen- 
rastflache 7 des zweiten Armes 2 gegenuberliegt . 
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Anspruche 



1. Rastgelenkverbindung, insbesondere fur AuSenspiegel 
eines Kraf tf ahrzeugs , mit 

einem ersten und einem zweiten Gelenkarm (1, 
2), die iiber ein Rastgelenk (3) miteinander 
verbunden s ind , 

einer Drehachse (4), die axial in einem der 
beiden Gelenkarame festgelegt ist und urn die der 
andere der beiden Gelenkarme drehbar gelagert ist; 

einem Rastelement (5), welches in einer Ebene 
senkrecht zur Drehachse in Eingrif f srichtung 
verschieblich in dem ersten Gelenkarm gelagert ist; 
und 

einem Federelement (6), welches eine Kraft in 
Eingrif f srichtung auf das eine Rastelement ausubt; 
dadurch gekennzeichnet , date 

das Rastelement eine Rastflache mit wenigstens zwei 
von dieser Flache nach auSen hervorragenden Rastnasen 
(51) aufweist; und 

der zweiten Arm eine Gegenrastf lache (7) so aufweist, 
daS in wenigstens einer Raststellung die wenigstens 
zwei Rastnasen des Rastelements in komplementar 
geformte Rastausnehmungen der Gegenrastf lache ein- 
greif en . 

2. Rastgelenkverbindung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS das Rastelement in einer Gleitfuhrung 
(8) in Eingrif f srichtung gelagert ist. 

3. Rastgelenkverbindung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS in der Gleitf uhrung ein vorderer 
und/oder hinterer Anschlag in Eingrif f srichtung vor- 
handen ist. 
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4. Rastgelenkverbindung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS der vordere und/oder hintere Anschlag 
in einer Nut (9) in der Gleitfuhrung ausgebildet ist. 
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Rastgelenkverbindung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daS das Rastelement auf der der Nut 
zugewandten Seite eine Bohrung aufweist, und daS in 
diese Bohrung ein Stift (10) so eingesetzt ist, dafi 
er in der Nut gleitet und durch den vorderen und/oder 
hinteren Anschlag die Bewegung des Rastelements in 
Eingrif f srichtung begrenzt. 



6- Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet , daS 
15 die Eingrif f srichtung nicht die Drehachse schneidet. 

7. Rastgelenkverbindung nach Anspruch 7 , dadurch gekenn- 
zeichnet, daS die Drehachse in Relation zur Ein- 
griff srichtung und dem Rastelement derart angeordnet 

2 0 ist, daS der zweite Arm gegeniiber dem erstem Arm so 

gedreht werden kann, dafi das Rastelement eingefiihrt 
bzw. entfernt werden kann. 

8. Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 

2 5 hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daS 

die Drehachse im ersten Arm festgelegt ist. 

9. Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 
hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dafi 

30 das Federelement eine Blattfeder umfa£t,.die sich in 

dem Rastelement und dem ersten Arm so abstiitzt, dafi 
es das Rastelement in Eingrif f srichtung vorspannt . 

10. Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 

3 5 hergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daS 
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das Federelement eine Spiralfeder umfaSt, die sich in 
dem Rastelement und dem ersten Arm so abstutzt, daS 
es das Rastelement in Eingrif f srichtung vorspannt . 

5 11. Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet , daS 
der erste Arm, das Rastelement und das Federelement 
gemeinsam einstuckig ausgefuhrt sind und das Feder- 
element durch entsprechendes Material und/oder ent- 
10 sprechende Geometrie des Rastelements gebildet ist. 

12- Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daS 
das Rastelement mehr als zwei Rastnasen (51) auf- 
15 weist. 

13. Rastgelenkverbindung nach wenigstens einem der vor- 
hergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daS 
die Gegenrastf lache mehr als zwei komplementar ge- 
20 formte Rastausnehmungen auf weist, so daS die 

wenigstens zwei Rastnasen des Rastelements in mehr 
als einer Raststellung in komplementar geformte Rast- 
ausnehmungen der Gegenrastf lache eingreifen. 

2 5 14. Aufienspiegel fur ein Kraf tf ahrzeug, insbesondere ein 
Nutzf ahrzeug, mit einer Rastgelenkverbindung nach 
wenigstens einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch 
gekennzeichnet, daS am ersten Gelenkarm wenigstens 
ein Aufienspiegel befestigtbar ist. 

30 
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Zusammenfassung 
Rastgelenkverbindung 

5 

Eine Rastgelenkverbindung gemaS cier vorliegenden Er- 
findung umfaSt einen ersten und zweiten Gelenkarm (1, 2) , 
die uber ein Rastgelenk miteinander verbunden sind, wobei 
eine Drehachse (4) axial in einem der beiden Gelenkrame 

10 festgelegt ist, urn die der andere der beiden Gelenkarme 
drehbar gelagert ist. Ein Rastelement (5) ist in einer 
Ebene senkrecht zur Drehachse in Eingrif f srichtung ver- 
schieblich in dem ersten Gelenkarm gelagert, wird in 
dieser Richtung von einem Federelement (6) mit einer 

15 Kraft beaufschlagt und weist eine Rastflache mit 
wenigstens zwei von dieser Flache nach auSen hervor- 
ragenden Rastnasen (51) auf . Hierzu weist der zweiten Arm 
eine Gegenrastf lache (7) so auf, daS in wenigstens einer 
Raststellung die wenigstens zwei Rastnasen des Rast- 

2 0 elements in komplementar geformte Rastausnehmungen der 
Gegenrastf lache eingreifen. 

Fig . 2 
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